FICHA TECNICA - SERVO DRIVE QUIN QDRIVE

Modelo identificado: PTSQ4409/DS | Fabricante: Quin Systems Ltd.
Aplicacao: Servo drive digital de eixo Unico para acionamento de motor servo CA trifasico
brushless, com realimentacao por resolver.
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1. IDENTIFICACAO DO EQUIPAMENTO

Fabricante Quin Systems Ltd.

Familia QDrive - Programmable Transmission System

Modelo / part number PTSQ4409/DS

Cédigo de poténcia 409 - versdo 400 V /9 A nominal

NUmero de série 054390 (conforme etiqueta fotografada)

Realimentacado observada Resolver - conector frontal identificado como “RESOLVER”
Construcao Small case / unidade de eixo Unico

Observacao de identificacdo: a documentacdo Quin informa que o cédigo “409” corresponde a uma unidade de 400 Ve 9 A
nominal. A versao Small possui ventilador e dissipador; resolver é a realimentacao padrdo. A opcao “/D” corresponde a
terminais de barramento CC e “/S” a opcdo de soft-start. A etiqueta da unidade fotografada apresenta “PTSQ4409/DS".

2. RESUMO DAS CARACTERISTICAS

Alimentacao 3 x 400 Vca nominal; faixa documentada +10% / —20%
Frequéncia de alimentacdo 45 a 65 Hz

Saida méaxima nominal 3 X 390 Vca, na tensao nominal de alimentacao

Corrente nominal RMS 9A

Corrente méxima RMS 18 A (aprox. 2x nominal; por alguns segundos, conforme I2t)
Corrente de pico nominal 13 A pico

Corrente maxima de pico 25 A pico
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Poténcia nominal 6 kW

Poténcia méxima 12 kW

Tipo de motor Servo CA brushless trifasico, imas permanentes

Feedback Resolver; Hiperface é uma opgao em outras configuragdes
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3. ESPECIFICACOES ELETRICAS E FUNCIONAIS

Estagio de poténcia
Controle

Realimentacao
Comunicacao / configuragao
1/0

Encoder adicional

Frenagem dinamica

Filtro EMC

Barramento CC

Ventilacdo

Monitoramento térmico

IGBT, controle PWM digital de corrente

Controle digital de torque/corrente e velocidade; parametrizacdo e diagndstico

Resolver de velocidade Unica; conector D-sub de 9 vias

RS-232 e RS-485; SERVOnet baseado em CANbus

Entradas/saidas digitais opto-isoladas; entradas analdgicas e entradas de limite

Interface para encoder adicional conforme configuracao do QDrive

Moédulo de frenagem integrado

A configuracdo /D remove o filtro EMC interno; verificar a necessidade de filtro externo conforr
Terminais CC associados a opcdo /D; permite compartilhamento de energia de frenagem entre
Ventilador e dissipador na carcaca Small

Monitoramento de temperatura no drive; termostato do motor previsto pelo sistema

4. DIMENSOES, AMBIENTE E INSTALACAO

Carcaca

Altura

Largura

Profundidade

Peso maximo

Temperatura de armazenamento
Temperatura de operagao
Umidade relativa

Posicdo de montagem

Folga recomendada acima/abaixo
Folga lateral

Folga frontal

Folga inferior

Small

300 mm

76 mm

210 mm

3,2 kg

0a55°C

0ad45-°C

20 a 80%, sem condensacao
Vertical, permitindo circulagdo de ar
Minimo 50 mm

Minimo 10 mm em cada lado
Aproximadamente 100 mm para conectores

Aproximadamente 125 mm para conexdes de motor/poténcia

5. FRENAGEM E BARRAMENTO CC

Resistor de frenagem de referéncia
Poténcia de pico de frenagem

Poténcia continua méaxima de frenagem
Energia maxima de surto

Limiar de acionamento do médulo de freio
Trip de sobretensao

Trip de subtensao

56 Q

8.000 W

250 W

2.600 |

670 Vcc ON / 660 Vcc OFF
710 Vcc ON / 690 Vcc OFF

380 Vcc ON / 395 Vcc OFF

Nota: os valores de frenagem sao os valores documentados para o QDrive 409. O resistor real da maquina deve ser
verificado antes de qualquer intervengdo ou substituicao.
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6. CONEXOES E INTERFACES RELEVANTES

A unidade fotografada apresenta no painel frontal os conectores de RESOLVER, DRIVE 232, SUPPLY/ANALOGUE,
ENCODER e interfaces de rede/l/O. Abaixo estdo os dados principais da documentagdo Quin.

RESOLVER - 9 vias Feedback do motor. Pinos documentados incluem REF, REFB, SIN, SIN2V5, COS, COS2V5 e termostato.
DRIVE 232 - 9 vias Porta serial de configuragao/servico do drive.

SUPPLY/ANALOGUE - 25 vias Entrada analdgica, alimentacao de standby e entradas de limite do drive.

ENCODER - 15 vias Interface para encoder adicional / link encoder.

S2 / porta serial Porta serial A / programacao.

S3 / porta serial Porta serial B / painel de operador / Modbus, conforme configuragao.

SERVOnet Rede de tempo real baseada em CANbus.

T1/T2 Conectores de entradas e saidas digitais.

U/V/W/PE Conexdes de poténcia para motor trifasico e protecédo de terra, conforme identificacdo fisica da unidade.

7. PINAGEM DO RESOLVER

1 SCREEN / blindagem
2 THERMOSTAT 1

3 SIN

4 COS

5 REF

6 THERMOSTAT 2

7 SIN2V5

8 COS2V5

9 REFB

8. INFORMACOES PARA MANUTENCAO / REPARO

Dados para envio a assisténcia técnica

Equipamento Quin Systems QDrive

Modelo PTSQ4409/DS

Serial 054390

Alimentacao 3 x 400 Vca

Corrente nominal 9 A RMS

Feedback Resolver

Aplicagao Acionamento servo de maquina industrial

Sintoma / servigo solicitado Preencher antes do envio: falha, cédigo apresentado no display, comportamento, histérico de reparo

9. DOCUMENTACAO DE REFERENCIA

* Quin Systems - QDrive Installation Manual, MAN431, Issue 11, April 2003 - manual técnico de 120 paginas,
contendo especificacdes, instalacdo, conexdes, configuracao, tuning, parametros e diagnéstico.
¢ Quin Systems - QDrive Datasheet - ficha comercial/técnica oficial da familia QDrive.

Fontes oficiais: quin.co.uk/support/documents/manuals/man431_11.pdf | quin.co.uk/wp-content/uploads/2014/08/QDrive-Datasheet.pdf

AVISO TECNICO: este documento é uma ficha de identificacdo e referéncia para cotacdo/manutencéo. Nao substitui o
manual original nem os procedimentos de seguranga da Quin Systems. Antes de energizar ou testar o equipamento, devem
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ser observados aterramento, isolamento, descarga do barramento CC, protecdo contra choque elétrico e os procedimentos
da maquina.
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